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Descriptif

La plateforme MICROACT « MICRO-ACTionnement » se compose de
différents types d'actionneurs utilisés pour les taches de manipulation. Les
ressources disponibles dans cette plateforme aident a caractériser différents
microsystemes, micropiéces, capteurs disponibles dans la plateforme CASC-
MICRO et MICA en manipulant les objets susmentionnés avec une résolution et

une précision sub-micrométrique. Moscles
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La plateforme MICA est constituée des principaux equipements suivants : .« Actionneur Piézo

» Actionneur Piézo : Pl 845-10
* Résolution : 0,15 nm
* Plage de déplacement: 10 mm

« Actionneur Piezo — SmarACT SLC-2475
e Résolution : 4 nm
* Vitesse maximum : 20 mm/s
* Plage de déplacement : 49 mm

« Actionneur linéaire motorisé — NEWPORT MFA-CC
* Résolution : 0,1 um
« Vitesse maximum ; 2.5 mm/s
» Plage de déplacement : 25 mm
+ Capacité de poids : 10 N

» Actionneur linéaire motorisé — NEWPORT TRA25CC
* Résolution : + 2,5 um
» Plage de déplacement : 25 mm
+ Vitesse maximum : 0,4 mm/s
+ Capacité de poids : 10 N

* Platine de rotation motorisée— NEWPORT SR50CC
* Résolution : +15 mdeg
+ Vitesse maximum: 4°/s
* Plage de déplacement : 360°
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Caractérisation d’un actionneur linéaire électromagnétique en utilisant un capteur a effet HALL
et un actionneur linéaire motorisé de Newport

Axes de recherche associés
Thématiques de recherche étudiées gréace a cette plateforme:
- Manipulation des microsystemes
- Caractérisation de micropieces

- Etalonnage
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